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1. Kompetensi

Mahasiswa mampu membuat program navigasi gerakan dasar robot parallax BOE dengan sensor phototransistor
2. Sub Kompetensi 

· Dapat membuat program aplikasi sensor phototransistor
· Dapat memprogram robot BOE bernavigasi secara baik
3. Dasar Teori 
Sensor cahaya memiliki banyak aplikasi dalam kendali robotika dan industri: menemukan tepi gulungan kain di pabrik tekstil, menentukan kapan harus mengaktifkan lampu jalan pada waktu yang berbeda tahun, kapan harus mengambil foto/aktifkan kamera, atau kapan menyiram air ke tanaman.

Sensor cahaya di Robotics Shield Kit Anda merespons cahaya yang tampak, dan juga yang tak terlihat. Jenis cahaya disebut inframerah. Sensor ini bisa digunakan di sirkuit yang berbeda yaitu Arduino dapat memantau untuk mendeteksi variasi tingkat cahaya. Dengan informasi ini, sketsa Anda bisa jadi diperluas untuk membuat BOE Shield-Bot menavigasi dengan cahaya, seperti mengemudi menuju lampu senter atau pintu yang terbuka membiarkan cahaya masuk ke ruangan yang gelap.
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Transistor seperti katup yang mengatur jumlah arus listrik yang melewatinya
dua dari tiga terminalnya. Terminal ketiga mengontrol berapa banyak arus yang lewat
melalui dua lainnya. Bergantung pada jenis transistor, aliran arus bisa jadi
dikendalikan oleh tegangan, arus, atau dalam kasus phototransistor, oleh cahaya.
Gambar di bawah menunjukkan gambar skema dan phototransistor di bagian Anda
Robotics Shield Kit. Kecerahan cahaya yang menyinari dasar phototransistor (B)
terminal menentukan berapa banyak arus yang akan diijinkan masuk ke terminal kolektor (C)
dan keluar melalui terminal emitornya (E). Cahaya terang menghasilkan arus yang lebih besar, cahaya kurang terang menghasilkan arus yang  kecil.
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4. Alat dan Instrument  
· Robot Mobile Arduino Parallax


1 buah 

· Software Arduino IDE


1 buah
· Laptop/computer PC
4. Langkah Kerja 
a. Rakit phototransistor ke badan robot parallax BOE bot seperti gambar
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b. Buka kode program PhototransistorVoltage.ino 
c. Upload program ke Arduino, dan buka serial monitor di Arduino IDE

d. Amati jendela serial monitor saat sumber cahaya didekatkan dan dijauhkan dari sensor

e. Jika hasil pembacaan tegangan kurang baik, maka ganti Resistor 2K dengan nilai yang lebih kecil.

f. Buka kode program HaltUnderBrightLight.ino , upload dan run program tersebut. 

g. Amati pergerakan robot saat didepan robot kira2 30 cm diberi sumber cahaya misalnya lampu flash smartphone dan uji dengan sumber cahaya lain.

h. Edit nilai tegangan berdasarkan data langkah d untuk menguji program dan amati gerakan robot. Perintah yang diedit adalah  if(volts(A3) > 3.5 .
i. Buka kode program LightSeekingShieldBot .ino , upload dan run program tersebut. 

j. Amati pergerakan robot dan letakkan sumber cahaya di dekat robot di sebelah kanan dan kiri, amati apa yang terjadi.

k. Cermati penjelasan program LightSeekingShieldBot .ino di ebook panduan BOE shield-bot.
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Tugas :

Kembangkan aplikasi yang membuat BOE Shield-Bot berkeliaran dan mencari
kegelapan bukan cahaya. 
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